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StrK — Sterownik bipolarnego silnika krokowego

Charakterystyka sterownika

Maksymalny prad na fazg 2.5A
Maksymalne napigcie zasilania 35V
Pracaz 1, 1/2, 1/4, 1/8 kroku.
Prosty interfejs Step, Dir, Enable
Regulacja pradu faz 0A - 2.5A
Separacja galwaniczna wej$¢ sterujacych
Pojedyncze napigcie zasilania
LED-owy wskaznik stanu

Cicha praca silnika

Montaz na szynie 35mm
Temperatura pracy od 0°C do 40°C

Sterownik StrK jest z zalozenia przeznaczony do pracy z bipolarnym silnikiem krokowym, jak
réwniez (po odpowiedniej konfiguracji uzwojen) z silnikiem unipolarnym i uniwersalnym.
Konstrukcja uktadu zostata oparta o popularny specjalizowany uktad Allegro A3977, ktéry zawiera
w swej budowie dwa mostki typu H DMOS oraz ukfad sterujacy. Za pomoca potencjometru,
umieszczonego przy ztaczach srubowych, mozna w tatwy sposob ustali¢ maksymalny prad ptynacy
przez uzwojenia silnika. Ponadto w kazdej chwili istnieje mozliwo$¢ zmiany stanu pracy uktadu (z
petno krokowej na pot, ¢wier¢ lub 1/8 kroku), zwierajac odpowiednie wyjscia na kostce zaciskowe;j
lub podajac sygnaty sterujace w standardzie TTL. Sterowanie odbywa si¢ za pomoca trzech linii
odseparowanych optycznie od reszt uktadu: kroku Step, kierunku Dir, oraz aktywacji uktadu
Enable. Praca z mikrokrokiem, wysokie napigcie zasilania wraz z szybkim ukfadem
porownawczym kontroli pradu umozliwia uzyskanie dobrych wlasciwosci dynamicznych oraz cicha
i migkka prace silnika. Dodatkowo, wyjscia ukladu zostaly zabezpieczone przed wyzszymi
napigciami, ktore moga pojawi¢ si¢ w sytuacjach awaryjnych. Prosty wskaznik LED-owy na
biezaco informuje nas o stanie sterownika (pozycja Home) i o poszczegdlnych sygnatach
sterujacych. Umieszczenie StrK w obudowie przemyslowej, znacznie ulatwia jego montaz w
typowych szafach sterowniczych na szynie 35mm. Bezposrednio wpigty do portu roéwnolegtego
LPT komputera PC, moze wspdipracowac z oprogramowaniem CNC (np. Mach2 lub Mach3).
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Instrukcja obstugi sterownika StrK
1. Sposob podlaczenia sterownika

Wszystkie pofgczenia sa dokonywane za pomocg ztacz zaciskowych. Na ponizszym rysunku
zostaly przedstawione wyprowadzenia ztgqcz. Sygnat sterujacy ENABLE z komputera PC lub
sterownika StrG nalezy podpia¢ do ztacza Z1 przy czym sygnat sterujgcy do ENABLE+, a mase
sygnatu do ENABLE-. Podobnie w przypadku sygnatu DIR, ktéry podpinamy do ztacza Z2
zaciski DIR+, a mase do DIR- oraz sygnatu STEP, ktéry podpinamy do ztacza Z8 zacisk STEP+
oraz mase do STEP-. Zaciski ztaqcz Z5 i Z6 stuzg do wyboru pracy krokroku sterownika, ktory
jest opisany dalej w instrukcji. Ztacze Z9 stuzy jako wyjscie napiecia referencyjnego
ustalajacego prad ptynacy przez uzwojenia silnika. Potencjometr P1 stuzy do regulacji tego
napiecia. Ztacze Z4 i Z7 stuza do podpiecia uzwojenia silnika krokowego. Pierwsze uzwojenie
silnika podpinamy do zaciskéw O1A i O1B, a drugie do zaciskéw O2A i O2B.

Uwaga: Przed podpieciem silnika do ztacz Z4 i Z7 nalezy ustali¢ prad uzwojen
silnikow potencjometrem P1 przy odpietych uzwojeniach silnika wedlug zaleznosci
podanej w punkcie 2 instrukcji. Po ustaleniu pradu uzwojen mozna podfaczy¢ napiecia
zasilania z zakresu od (9V do 30V) do ztacza Z3 (zaciski GND - masa i VCC - '+' zasilania).
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Imax- - napiecia referencyjnego DIR+ wejscie sygnatu DIR

Imax+ + napiecia referencyjnego DIR- masa sygnatu DIR

O1A wejscie uzwojenia pierwszego STEP+ wejscie sygnatu STEP

O1B wejscie uzwojenia pierwszego STEP- masa sygnatu STEP

O2A wejscie uzwojenia drugiego MS1-1 wejscie 1 wyboru mikrokroku
02B wejscie uzwojenia drugiego MS1-2 wejscie 1 wyboru mikrokroku
vCcC + zasilania od 10V do 30V MS2-1 wejscie 2 wyboru mikrokroku
GND masa zasilania MS2-2 wejscie 2 wyboru mikrokroku
ENABLE+ wejscie sygnatu ENABLE

ENABLE- masa sygnatu ENABLE
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2. Opis sterownika
Znaczenie wyprowadzen i ich charakterystyka:

IMAX - napiecie referencyjne, ktére jest ustawiane za pomocg potencjometru P1, stuzy do
ustalenia maksymalnego pradu uzwojenia bipolarnego silnika krokowego wedtug zaleznosci:
Imax=0,625*Uref, gdzie napigcie Uref jest napieciem na zaciskach IMAX. Przyktad dla silnika
krokowego o pradzie uzwojenia jednej fazy 2A. Nalezy w takim przypadku ustawi¢ napiecie na
zaciskach IMAX: Uref=2/0,625=3,2V.

Maksymalny prad sterownika to 2,5A na faze uzwojenia silnika, co odpowiada 4V na zaciskach
IMAX i nie nalezy przekraczac tej wartosci.

MS1 i MS2 - zwarcie zaciskdw MS1 lub MS2 powoduje zmiane pracy krokowej sterownika
wedtug ponizszej tabeli:

Zacisk MS1 Zacisk MS2 Tryb pracy
MS1-1 i MS1-2 rozwarte MS2-1 i MS2-2 rozwarte Praca z 1/8 kroku
MS1-1i MS1-2 rozwarte MS2-1 i MS2-2 zwarte Praca z 1/2 kroku
MS1-1 i MS1-2 zwarte MS2-1 i MS2-2 rozwarte Praca z 1/4 kroku
MS1-1i MS1-2 zwarte MS2-1 i MS2-2 zwarte Praca petnokrokowa

ENABLE - sygnat wigczajacy prad uzwojenia silnika krokowego gdy stan wysoki (+5V), a
wytgczajacy prad uzwojenia gdy stan niski (0V).

DIR - sygnat kierunku obrotu silnika - lewo/prawo (stan niski OV lub wysoki +5V) w zaleznosci
od kolejnosci podpietych koncow uzwojenia silnika.

STEP - sygnat kroku, zmiana stanu z wysokiego na niski (+5V na 0V) powoduje obroét silnika o
jeden krok lub mikrokrok wedtug powyzszej tabeli.

VCC, GND - zasilanie sterownika pragdem statym, ktore powinno by¢ w zakresie napie¢ od 9V
do 30V. Pobdr pradu zalezy od mocy silnika i napiecia zasilania. Uwaga: Nie nalezy
przekracza¢ napiecia zasilania VCC powyzej 30V, gdyz to moze spowodowac
uszkodzenie sterownika.

01,02 - wejscia uzwojenia bipolarnego silnika krokowego. Zmiane kierunku obrotu przy
ustalonym sygnale DIR mozna dokonac¢ zmieniajac kolejnos$c¢ podtaczenia koncow uzwojenia do
zaciskow.

Sygnaty ENABLE,DIR i STEP sq odseparowane od siebie i od masy ukfadu przez transoptory, a
prad potrzebny do wysterowania transoptora wynosi minimum 6,3mA.

Do ustalania sygnatow sterujgcych (ENABLED, DIR i STEP) mozna wykorzysta¢ bezposrednio
ztacze LPT komputera standardu PC lub wyjscia sterownika gtéwnego StrG.

Na czole obudowy znajdujg sie kontrolki ktore odpowiedni oznaczajq:

E — wejscie ENABLE (zielona) swiecenie oznacza stan wysoki

S - wejscie sygnat kroku STEP (zielona) $wiecenie oznacza stan wysoki

D - wejscie sygnatu kierunku DIR (zielona) swiecenie oznacza stan wysoki

H - wskaznik pozycji poczatkowej HOME (zétta)

P - wskaznik zasilania (czerwona) $wiecenie oznacza podpiete napiecie zasilania
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Oznaczenie tym symbolem produktu oznacza, ze nie nalezy go wyrzuca¢ razem z innymi
odpadami. Moze to spowodowaé negatywne skutki dla $rodowiska i zdrowia ludzi. Urzadzenie
powinno zosta¢ poddane przetworzeniu lub recyklingowi. Uzytkownik jest odpowiedzialny za
dostarczenie zuzytego sprzetu do wyznaczonego punktu gromadzenia zuzytych urzadzen
elektrycznych i elektronicznych. Szczegdétowe informacje na temat recyklingu mozna uzyska¢ u
odpowiednich witadz lokalnych, w przedsiebiorstwie zajmujacym sie usuwaniem odpaddéw lub w
miejscu zakupu produktu. naturalnego.
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