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BxBram — Sterownik bramki wejsciowej RFID

Charakterystyka sterownika

Wejscie potwierdzenia 10V-24V

Wyjscie przekaznika 1A NO 1 NZ
Konfiguracja trybu potwierdzenia
Komunikacja RS485

Obstuga transponderow typu Unique EM-410x
Zasilanie 10-24V (max 100mA)

Separacja galwaniczna

Temperatura pracy od 0°C do 40°C

BxBram jest sterownikiem mikroprocesorowym stuzacym do sterownia kotowrotem lub bramka
wejsciowa. Sterownik ten komunikuje si¢ z komputerem PC wykorzystujac interfejs przemystowy
RS485 z protokotem Modbus, ktéry gwarantuje niezawodno$¢ transmisji w trudnych warunkach
srodowiskowych. Protokot transmisji jest przystosowany do wspodtpracy z aplikacja BXESOK
stosowang przy rozliczaniu czasu pobytu na obiekcie sportowo-rekreacyjnym. Program BxESOK
nadzoruje pracg sterownika wysylajac rézne rozkazy takie jak: odpytanie o status urzadzenia,
numer karty, zwolnienie blokady, alarm itp. . BxBram obstluguje karty transponderéw lub breloczki
Unique zgodne z ukladem EM-410x. Na czole obudowy sterownika zostaly umieszczone
sygnalizacyjne diody LED, ktore wskazuja stan urzadzenia (zwolnienie blokady) oraz buzer
emitujacy sygnal dzwigkowy. Uktad BxBram zostal oparty o prosty mikrokontroler i
specjalizowany uktad czytnika RFID. Zadaniem mikrokontrolera jest obstuga komunikacji z PC
oraz dekodowanie kodu Manchester numeru karty przesylanego przez uktad RFID. Sterownik
posiada jedno wyjscie 1 jedno wejscie. Wejscie jest wykorzystywane jako sygnal potwierdzenia
przekregcenia kotowrotu przy czym to potwierdzenie moze by¢ konfigurowalne na cztery sposoby —
narastajace zbocze , opadajace zbocze, stan niski lub stan wysoki. Wyjscie jest wykorzystywane
jako zwolnienie blokady (elektromagnesu). Sygnat wyjSciowy stanowia styki przekaznika, gdzie
jeden jest normalnie zamknigty, a drugi normalnie otwarty. Na jednej magistrali komunikacyjnej
RS485 moze pracowa¢ jednoczesnie kilka sterownikow. Kazdy ze sterownikdéw posiada swoj
unikatowy adres przechowywany w nieulotnej pamigci EEPROM mikrokontrolera. Do konfiguracji
1 testowania sterownika stuzy dedykowane oprogramowanie pozwalajace na zaprogramowanie
podstawowych parametrow jak: adres urzadzenia, czas alarmu, czas zwolnienia blokady, czas
timeout-u lub czas odpowiedzi urzadzenia. Sterownik jest odseparowany zaréwno od zasilania przy
pomocy przetwornicy DC-DC jak réwniez od sygnatu wejSciowego z wykorzystaniem transoptora.
Estetyczna obudowa urzadzenia o wymiarach 128x94x28mm jest wykonana z jasnego tworzywa
sztucznego, a od czota naklejona solidna estetyczna naklejka foliowa. Urzadzenie jest produkowane
na wylaczno$¢ dla firmy BxSystem z siedziba w Rzeszowie, ktdra zajmuje si¢ sprzedaza i
wdrazaniem elektronicznych systemoéw obstugi klienta ESOK.

BxBram v.7 Marek Kope¢ 2012-02-26 http://www.mkeia.com



MKEIiA Marek Kope¢, Zbigniew Rgbisz s.c. 2/4

Instrukcja obstugi sterownika BxBram

1. Sposob podtaczenia i zasilania zamka

Podtaczenie sterownika do zasilania, linii komunikacyjnej interfejsu RS485 oraz sygnatdéw
sterujagcych dokonuje sie przy wykorzystaniu zigczki z zaciskami Srubowymi, ktora jest
wpinana do ztacza zasilajgco-sterujgcego (oznaczone jako Z1 Rysunek 1). Podtgczenia
dokonujemy zgodnie z rozpiska znajdujaca sie pod rysunkiem, zachowujgc ostroznosc aby nie
pomyli¢ przewoddw, gdyz niewfasciwe podigczenie moze uszkodzi¢ sterownik.

Rysunek 1 - Widok PCB i opis wyprowadzen zlqcza Z1

IN Wejscie potwierdzenia 10-24V GND Masa zasilania

NO Styk przekaznika normalnie otwarty VHC + Zasilania sterownika 10-24V
Nz Styk przekaznika normalnie zamkniety A Sygnat A interfejsu RS485

NW  Styk wspdlny przekaznika B Sygnat B interfejsu RS485
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2. Opis i dzialanie zamka

Sterownik wspotpracuje z aplikacja do elektronicznego rozliczania czasu pobytu na obiekcie
ESOK firmy BxSystem z Rzeszowa. Urzadzenie BxBram (Slave) komunikuje sie z komputerem
sterujacym (Master) i wykonuje jego rozkazy. Komunikacja jest oparta o interfejs RS485 i
pozwala na prace do 32 urzadzen na jednej linii o diugosci do 1km zakonczonej z obu stron
rezystorem terminujagcym 120Q. Rezystor terminujacy znajduje sie na ptytce sterownika, a
jego wiaczenie odbywa sie poprzez zwarcie zworki (Z4 Rysunek 1) na ptytce sterownika.
Zworke nalezy nakfada¢ w przypadku, gdy urzadzenie znajduje sie na korcu linii.

2.1 Programowanie nastaw

Programowanie nastaw odbywa sie przy pomocy stworzonego do tego celu programu MKEIA
BxBram. Po otwarciu programu i pojawieniu sie okna ustawien, pierwszym parametrem jest
adres urzadzenia z zakresu od 1 do 127. Adres 0 jest zarezerwowany do programowania
nastaw. Drugim parametrem jest czas Timeout, okreslajacy czas w jakim sterownik powinien
czeka¢ na otrzymanie potwierdzenia na wejsciu odpowiednim stanem wczesniej ustalonym.
Kolejnym parametrem jest czas trwania alarmu, ktéry to okresla czas trwania sygnatu
dzwiekowego alarmu. Parametr opdznienia transmisji okreséla odstep czasowy pomiedzy
odebrang wazng ramkg zapytania od Master-a, a odpowiedziq sterownika. Czas ten jest
wyrazony w jednostkach czasu wynoszacych 32us. Pigtym parametrem jest czas zatgczenia
wyjécia. Nastepnym ustawieniem jest sposdb potwierdzania np. przekrecenia podanego na
wejscie sterownika. Istniejg cztery mozliwosci potwierdzania:

a) 0->1 - oznacza zmiane stanu z 0 (potencjat masy) na 1 (napiecie zasilania)

b) 1->0 - oznacza zmiane stanuz 1 na 0

c) 0 - potwierdzenie stanem 0

d) 1 - potwierdzenie stanem 1

Nalezy pamietaé, ze wejscie bez dotgczonego sygnatu (od +5V do +24V) jest normalnie w
stanie 0.

x
Plik.
Adres urzgdzenia: Ii]—
Tirneaut brarmki: IT 3
Czas tnwania alarmu: IB— 3
Opdznienie transmis)i: W I
Czas otwarcia zamka: |1_ g

Typ pobwierdzenia———— |
e 031 0
10 1

Zapisz

|
Rysunek 3 — Widok okna programatora MKEiA BxBram

2.2 Rozkazy obstugiwane przez sterownik

Komunikacja ze sterownikiem odbywa sie za pomoca interfejsu RS485 pracujgcego w
potdupleksie (komunikacja typu Master-Slave) z predkoscig 9600bit/s, 1 bit stopu, brak
kontroli parzystoéci. Suma kontrolna jest obliczana wedtug algorytmu CRC16 Modbus w
formacie big endian.
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Oznaczenie tym symbolem produktu oznacza, ze nie nalezy go wyrzuca¢ razem z innymi
odpadami. Moze to spowodowac negatywne skutki dla srodowiska i zdrowia ludzi. Urzadzenie
powinno zosta¢ poddane przetworzeniu lub recyklingowi. Uzytkownik jest odpowiedzialny za
dostarczenie zuzytego sprzetu do wyznaczonego punktu gromadzenia zuzytych urzadzen
elektrycznych i elektronicznych. Szczegdtowe informacje na temat recyklingu mozna uzyskac u
odpowiednich wiadz lokalnych, w przedsiebiorstwie zajmujacym sie usuwaniem odpadow lub w
miejscu zakupu produktu.

BxBram v.7 Marek Kope¢ 2012-02-26 http://www.mkeia.com



	Instrukcja obsługi sterownika BxBram

